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MAPA CURRICULAR DEL PROGRAMA EDUCATIVO EN COMPETENCIAS PROFESIONALES DE
INGENIERIA MECATRONICA

Cuarto Cuatrimestre

Quinto Cuatrimestre

Sexto Cuatrimestre

Octavo Cuatrimestre

Séptimo Cuatrimestre

Noveno Cuatrimestre

Primer Cuatrimestre Segundo Cuatrimestre Tercer Cuatrimestre
INGLES | INGLES Il INGLES III
90-6 90-6 90-6
DESARROLLO oA HABILIDADES
HUMANO Y MANELO DE COGNITIVAS Y
VALORES CONFLICTOS CREATIVIDAD
45-3 45-3 45-3
ALGEBRA LINEAL CALCULO CALCULO
DIFERENCIAL INTEGRAL
105-7 60-4 75-5
PROBABILIDAD Y
QUIMICA BASICA FiSICA ESTADISTICA
75-5 90-6 75-5
FUNCIONES ELECTRICIDAD Y MECANICA DE
MATEMATICAS MAGNETISMO CUERPO RIGIDO
75-5 75-5 90-6
PANTENMIENIC) ADMINISTRACION
DE SISTEMAS
METROLOGIA ME
CATRONICOS Y
ROBOTICOS MANTENIMIENTO
75-5 75-5 75-5
INTRODUCCION A
LA INGENIERIA PROCESOS DE o v
MECATRONICA Y MANUFACTURA ELECTROI
ROBOTICA ERENEs
60-4 75-5 90-6
EXPRESION ORAL DIBUJO PARA SEGURIDAD Y
Y ESCRITA INGENIERIA MEDIO AMBIENTE
75-5 90-6 60-4
600-40 600-40 600-40

INGLES IV INGLES V INGLES VI
906 %06 906
ETICA HABILIDADES T ivi
PROFESIONAL GERENCIALES SacalEal
453 453 453
HERRAMIENTAS
MATEMATICAS MATEMATICAS
COMPUTACIONALE | | pARA INGENIERIAI | | PARA INGENIERIAII
453 604 755
ETIRUCTURAY FISICA PARA RESISTENCIA DE
R OpIEDADESDE INGENIERIA MATERIALES
LOS MATERIALES
453 604 %06
SISTEMAS CINEMATICA DE PRSS%“;S%ON
DIGITALES MECANISMOS FeiisroAN
906 906 604
LR DE PROGRAMACION PROGRAMACION
TRONICO: ESTRUCTURADA DE PERIFERICOSS
105-7 755 906
SENSORES Y MBS AUTOMATIZACION
ACTUADORES e INDUSTRIAL
604 %06 906
CONTROLADORES CONTROL DE
ESTANCIA| LOGICOS MOTORES
PROGRAMABLES ELECTRICOS
1208 %06 604
600-40 600-40 600-40

INGLES VI INGLES VIII INGLES IX
90-6 90-6 906
§ DISENO DE INTEGRACION DE
TERMODINAMICA SISTEMAS T
MECATRONICOS X
ROBOTICOS
45-3 75-5 755
s?ﬁ,.‘i,'{i%?g,‘j gE INGENIERIA DE CONTROL
SISTEMAS CONTROL AVANZADO
75-5 75-5 105-7
SR G INGENIERIA SISTEMAS
ELEMENTOS ASISTIDA POR AVANZADOS DE
MECANICOS COMPUTADORA MANUFACTURA
90-6 75-5 120-8
CINEMATICA DE DINAMICA DE CONTROL DE
ROBOTS ROBOTS ROBOTS
75-5 75-5 755
S bmovicrompe | | sistemaspe || expresion oraL
INGENIERIA VISION ARTIFICIAL Y ESCRITAIl
45-3 75-5 755
Q0o | [ smmemsor
ESTANCIAII PRODUCCION
P INDUSTRIAL
SENALES
180-11 60-4 504
PROGRAMACION
DE SISTEMAS
EMBEBIDOS
75-5
600-39 600-40 600-40

Décimo Cuatrimestre

600 - 38
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