PRIMER CICLO DE FORMACION

Primer Cuatrimestre

Segundo Cuatrimestre

Tercer Cuatrimestre

Cuarto Cuatrimestre

INGENIERIA MECATRONICA

Quinto Cuatrimestre

Sexto Cuatrimestre

INGLES IV

INGLES V

INGLES VI

MAPA CURRICULAR DEL PROGRAMA EDUCATIVO EN COMPETENCIAS PROFESIONALES DE

Séptimo Cuatrimestre

Octavo Cuatrimestre

Noveno Cuatrimestre

INGLN_ | 5-906

INS-LN_ | 5-90-6

ING-LN_ | 5-906

INGLES VII

INGLES VIl

INGLES IX

INT-AN_ | 5-906

INS-LN_ | 5-90-6

IN-LN_ | 5-906

ETICA PROFESIONAL

HABILIDADES GERENCIALES

LIDERAZGO DE EQUIPOS DE
ALTO DESEMPERO

PROGRAMACION DE
SISTEMAS EMBEBIDOS

DISENO DE SISTEMAS
MECATRONICOS

INTEGRACION DE SISTEMAS
MECATRONICOS Y

INGLES | INGLES I INGLES Il
INILN_ | 5-90-6 IN-LN_ | 5-90-6 INS-LN_ | 5-906
DESARROLLO HUMANO Y INTELIGENCIA EMOCIONAL Y HABILIDADES COGNITIVAS Y
VALORES MANEJO DE CONFLICTOS CREATIVIDAD
DHV-DH |  3-453 IEM-DH | 3453 HCC-DH | 3-453
ALGEBRA LINEAL CALCULO DIFERENCIAL CALCULO INTEGRAL
ALL-FC | 7-120.8 CAD-FC_ | 4-60-4 CA-FC_ | 5755
PROBABILIDAD Y
QUIMICA BASICA FisICA ESTADISTICA
QUI-FC_ | 590-6 FISFC | 6906 PREFC_ | 5755
ELECTRICIDAD Y MECANICA DE CUERPO
FUNCIONES MATEMATICAS AGNETISHO 600
FUM-F_ | 590-6 ELM-FC_ | 5755 MCRFT | 6-120-8
MANTENIMIENTO Y ADMINISTRACION DE
RERCICEl SEGURIDAD INDUSTRIAL MANTENIMIENTO
MET-FT__ | 5-90-6 MSIFT_ | 6120-8 ADM-FT_| 5755
CIRCUITOS ELECTRICOS Y
EXPRESIGN ORAL Y ESCRITA DIBUJO PARA INGENIERIA e
LN 75 DPLFT 6-120-8 6-120
525 HRS 525 HRS 525 HRS

NOMBRE Y FIRMA
RECTOR

ETP-DH | 3-453 HAG-DH | 3-45-3 LEADH | 34453
ESTRUCTLRAY MATEMATICAS PARA MATEMATICAS PARA
RROGIENADES DELOS INGENIERIA | INGENIERIA 11
MATERIALES
EPM-FC_ | 3-453 MIL-FC | 4-60-4 MI2-FC_ | 5755
PROGRAMACION DE RESISTENCIA DE
PERIFERICOS EA AR MATERIALES
PRP-FT__ | 7-105-7 FPI-FC_ | 4604 REM-FT__|  6-90-6
SISTEMAS ELECTRONICOS PROCESOS DE CINEMATICA DE
DE INTERFAZ MANUFACTURA MECANISMOS
SEFT | 71057 PRM-FT |  5-90-6 cMFT_ | 61057
CONTROLADORES LOGICOS AUTOMATIZACION
PROGRAMABLES SISTEMAS DIGITALES INDUSTRIAL
CLP-FT | 6906 SID-FT_ | 61057 AULFT | 61206
SISTEMAS NEUMATICOS E CONTROL DE MOTORES
ETANCA HIDRAULICOS ELECTRICOS
12 CME-

T
525 HRS

SNH-FT 8-150-10
525 HRS

525 HRS

NOMBRE Y FIRMA
DIRECTOR DE CARRERA

ROBOTICOS
PSE-FT | 5-90-6 DSM-FT | 6-120-8 ISM-FT_ | 5-906
MODELADO Y SIMULACION G
ESISTEMAS INGENIERIA DE CONTROL CONTROL AVANZADO
MSS-FT_| 5755 ING-FT_ | 5755 COAFT | 7-120-8
DISENO Y SELECCION DE INGENIERIA ASISTIDA POR SISTEMAS AVANZADOS DE
ELEMENTOS MECANICOS COMPUTADORA MANUFACTURA
DSEFT |  690-6 IACFT | 5906 SAM-FT | 6-120-8
CINEMATICA DE ROBOTS DINAMICA DE ROBOTS CONTROL DE ROBOTS
CRFT__| 5755 DIRFT__ | 5755 CORFT | 4604
PROGRAMACION DE ROBOTS SISTEMAS DE VISION
INDUSTRIALES ARTIFICIAL TR
PRIFT | 4604 SVA-FT | 4755 TERCY | 3453
ADQUISICION Y
ESTANCIA Il PROCESAMIENTO DIGITAL BT OI'I“LV ESCRIA
DE SENALES
0120 APD-FT 5755 E02 LN
525 HRS 525 HRS 525 HRS
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SEP

CERTIFICACION EN MANTENIMIENTO

UNIDAD DE COMPETENCIA DEL PRIMER CICLO DE FORMACION

1. Gestionar el mantenimiento a sistemas mecatronicos y robéticos mediante herramientas.
administrativas, técnicas de diagnésticoy prediccién de fallas, asf como procedimientos de
mantenimiento especializado para reducir el tiempo paro, incrementar la disponibilidad del equipo
y contribuir ala rentabilidad de la organizacién.

1.1 Mantener equipos mecatrénicos y robéticos con base en un plan de mantenimiento y mediante
técnicas y procedimientos d imi idos bajo el marco normativo y de seguridad
para disminuir el tiempo de paro del equipo e incrementar su vida dtil.

1.2 Formular estrategfas de prevencién de fallas en maquinaria y equipos mecatrnicos y robéticos
mediante técnicas de analisis de causa y efecto de falla, monitoreo de parametros de
ionamiento para proponer iones ei la disponibilidad del equipo.

NOMBRE Y FIRMA
RECTOR

INGENIERIA MECATRONICA

2. Desarrollar soluciones de automatizacion de procesos productivos y servicios
mediante la incorporacién sinérgica de elementos mecénicos, eléctricos,
electrénicos, control y sistemas robéticos para mejorar la productividad y calidad del
procesoy producto.

2.1 Planear automatizacién de procesos mediante el diagndstico de las necesidades
de automatizacién para estructurar la propuesta de ejecucién del proyecto.

2.2 Automatizar procesos de produccién o servicios con base en un proyecto de
mediante la pr ion, i ionei ion de

sistemas. icos, roboticos y elementos d izacién e interfaces para su

optimizacién y contribuir a la seguridad, calidad y productividad de la organizacién.

NOMBRE Y FIRMA
DIRECTOR DE CARRERA

susaonese Universidades

MAPA CURRICULAR DEL PROGRAMA EDUCATIVO EN COMPETENCIAS PROFESIONALES DE

3. Disefiar sistemas mecatrdnicos y robéticos con base en los requerimientos del
procesoy la deteccién de dreas de oportunidad mediante metodologias,
herramientas de disefio, simulacién y manufactura para brindar soluciones

sgicas i alas necesidades de los procesos ivos y servicios.

3.1 Formular disefios de sistemas mecatrénicos y robéticos con base en los
imientos del proceso, jentas de disefioy simulacién para atender una
o drea de oportunidad de procesosi iales y servicios.

3.2 Evaluar factibilidad técnica de disefios de sistemas mecatrénicos y robéticos
mediante prototipos y pruebas considerando la normatividad aplicable para su
aprobacién y desarrollo.
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